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По.1УЧСIЮ математичсское Оllисание CIUlOnbl)( 'laстей ЭJfеКIРОI1РШЮДОВ по­

стоянного и "':РСм<:IIIIОГО тока, как объектов У"РalIJlеНIIЯ дискретно А системы ре­

Гу.1ировання скоро(,,'Ти . На основе РЗ:JраGотзннt.lХ в ВИде z- изображения r,ереда­

точных ФУJlкциfi силовых часгеl1 ЭJlСКГРОIlРИВОДОВ IlOn)'ЧСНЫ аш'ОРиntЫ рзботы 

нифровых реГУЛЯТОРОВ электроприводов. Эrn аm'ОРИТМЫ приведены : ,а.:IЯ ,~истем 

постоянного тока с rnристорными и широтно ИМII)'ЛЬНЫМИ flреоБРЗ:JOват~пями; 

дПЯ ЭЛСКТРОПРИ90ДОВ с <lСИIIХРОННЫМН д.оНIЗl'СЛJlМН, В качестве "СТОЧl1ика nlfl1l­
ни>! KompbIX ИСIЮЛЬ1Уется инвертор Ilаllряжения . Рассмотрены рслсtiНbI'; и ре­

JlеАIЮ IJCKгopHbIe системы УПР!IВJlСННЯ. Ilриведсиы результаты исслсдования иа 

матемаТИ'lескоfi модели . 
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